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ロボットや電子機械といった分野をメカトロニ
クスといいます．この分野の技術は，ロボット
だけでなく，日常生活で用いる様々な機器に
活用できる可能性があります．
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松葉杖歩行訓練器

この研究では，ロボットなどの自動機械で使
われているセンサやモータなどの技術を，福祉
機器に適用しています．具体的には，松葉杖
使用者の歩行方法を「手軽な装置で」計測し，
あらかじめ登録しておいた「ウマイ歩き方」と比
較し，不適切な歩き方の人には自動でアドバイ
スする方法を研究します．
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スする方法を研究します． 情報を分析

振動提示による動作教示

人間が他人に動作を教示するとき，学習者の手をとって身振りを教
える方法（手導き）がよく使われます．本研究では，メカトロ技術を用
いた動作教示を目指しています．

当面は，書道のような筆記動作の教示を課題にしています．実現す
れば，近くに専門家が居ない外国などでも，専門家から直接指導を受
けているような感覚で書道を学べる可能性があると考えます．

振動装置
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