
第１4回全日本小中学生ロボット選手権 ロボット紹介（小学生の部） 地区名（　　兵庫県　神戸地区　　　　　） ロボット名（　　　　NEKO名人　　　）

1度の動きで
サイコロの面を

2度変える
ロボット、

「NEKO名人」

特徴① ２種類のケーブルバンドを使って、

サイコロの目を変える。しかも、1度の動き
で、2面変えれるように工夫した。

特徴② 軽くて大きいタイヤを作り、

滑り止めを加工して段差をスムー

ズに登れるようにした。

特徴③ コントローラー

はプラダンでゲームコン

トローラー風に作成。差

し棒をつけて、線がから

まりにくくすることで操作

性を良くした。

特徴④ お金をかけずに工夫する
材料はほとんど100円ショップでそろえた。建築資材も
ホームセンターでほぼ100円。お金をかけずに身近なもの
で作った。

ケーブルバンドも、タイヤも、つける場所を何度も変えな

がら、一番いい場所をみつけるまでに何回もやり直した。

①車体の前方下部分につけ

たバンドで、サイコロをつか

み、バックしてひっくり返す。

②続けてバックすると車体の上

部分につけたバンド（猫の手）が

またサイコロをつかみ、ひっくり

返す。

膨らませて

バンドをつ

けることで、

サイコロを

つかみやす

くした。

猫の手を曲げ

て絶妙な角度

にすることで、

サイコロをしっ

かり押さえて

転がせるよう

にした

丸い形の建築資材をホイー

ルにし、滑り止めマットを切っ

てタイヤを作成。

さらに滑り止めマットを小さく切ったものを

ホッチキスを使って凸型にし、8個ずつタイヤ
に張り付けた。こうしてタイヤに凹凸をつけた

ことで段差がスムーズに登れるようになった。


